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Roomba-Vacuum Sumo saceiiisu nolikums

JK

Nolikuma autors: RTU, DITF, STPK lektors Agri§ikitenka

Sacenfu nosaukums Roombe-Vacuum Sumc

Robotu skaits viera

sacengbu raunda: Divi

Raunda ilgums:; 3 minites
Ple!agjamals robota 3.8 kg

svars:

P |e!§1 l.J_Jamle robota Aprakstts zemak
izmeri:

Ar énas specifilacija: Apraksita zemak

Robotu vadbas
mehanisma apraksts :

Robots ir autonoman nav attlinami vacams.

Sie noteikumi ir izsidati RTU, DITF STPK katedt balstoties uz starptautiskiem robotu SUMO noteilemm, kuru
originals atrodams Seithttp://www.robogames.net/rules/all-sumo.php
Noteikumi izstadati, sadarbojoties ar iRobot. Incargtavi Latvija SIA , Terra Virtala”

1. Robotu Specifikacijas
1.1 Sadda 1: Sumo saceribu maca definicija

Paragrafs 1 [Defiricija]

Sacenibu mas tiek izanits starp digm komandm, kur katd komand ir viens vai vailiki sacengbu datbnieki. Tikali
viens komandas loceklis st tuvoties a@mnai, lai novietotu uzas robotu, citiem sacefimi datbniekiem hatrodas
starp skatajiem. Saskaa ar sacenbu noteikumiem katra komanda sacenSas uz Dohyoo(singa) ar robotu, kuru
tie ir paSi konstrejusi saskaa ar treSaj sadda doto specifiliciju. Mats sikas [gc tiesneSa komandas un tugsridz
bridim, kad saceiiisu datbnieks nopelna divus Yuhkoh punktus. Tiesnesiskegada uzvaétaju.

1.2 Sadda 2: Pragbas Dohyo (Sumo ringam)

Paragrafs 2 [Dohyo iekSpuse]

Dohyo iekSpuse tiek deféta ka sgEles virsma, kuru ierobeZzo un kuietilpst robeinija. Jebkura vietarpus 3 rinka
ITnijas laukuma tiek saukta par Doh&ypusi.

Paragrafs 3 [Dohyo specifilacijas]

1. Rings ir apa formas ar robotu klasei atbilstoSiem &iam.

2. Shikiri linijas (startaihijas) sagtv no divam uzZmgtam paratlam bfinam (vai ekvivalenti IR gaismu
absorlgjoSas kiésas) inijam, kuras ir cengtas ring, un kuru platumu un savstajais atilums ir atbilsto3s
robotu klasei. Alums starpihijam tiek nerits no toargjam mabm.

3. RobeZinija ir ieZméta ka balta ripka finija ar robotu klasei atbilstoSu platumu udiusu. Dohyo iekSpuse
ietver robehiju.

Parametrs Apraksts
Izmers HxR 5,00 cm x 148 ci
Materi als Terauda piksne
Kr asojums Matgta krase
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Shikiri platums 2,00 cn
Shikiri garums 20,00 cn
Robezinijas platums 5,00 cn

Attéls 1: Dohyo

Paragrafs 4 [Dohyoarpuse]

Katrai robotu klaseiapat atbilstoSam laukumanrpus ringa robezas. Sis laukums vat jebkadas kasas, veidots no
jebkada matetila un ar jebkdu reljefu, kas nav pretrarai & nolikuma pamatnoteikumiem. Sis laukums ar apli t
vida tiek saukts par ringa laukumu. Par ringa laukunpégderoSiem tiek uzskiitart jebkuri makgjumi vai ddas, kas
atrodasarpus Dohyo iekSpuses uzka laukuma platformas.

1.3 Sadda 3: Pragbas pret robotiem

Paragrafs 5 [Robotu specifilacijas]

1. Robots ir orginals vai modificts iRobot Roomba Vacuum Cleaner klases robots.

a. Nedikst modificct S5adas orginala robota ielrtas un mezglus:

i. Piedziu — motorus, riteus un reduktorus,akain motoru kontrolierus;
ii. BaroSanas avotus —ikist izmantot tikai raZzafa originalos baroSanas avotus;
iii. Korpusa modifilkcijas nedikst hit tadas, kas palielina dfinala robota izngrus, izemot
augstumu;
iv. Svars nedkst arsniegt 3,8 kg.
b. Drikst veikt &das orginala robota modifilcijas:
i. Papildirat esoSo sensoruih, pievienojot papildus sensorus;
ii. lzmantot papildus skddSanas elementus vai citas elektrofisslelartas, kas atbilst ieprieks
mingtajiem ierobeZojumiem;
iii. Var tikt nopemts narumu konteiners, & ail tikai telpu uzkopSanai nepiecieSamie agtieg
(birstes un atbilstoSie motori).

c. Visam originala robota izmajam jasaglala iesgEja robotu viennoamigi identificct ka Roomba
Vacuum Cleaner tipa robotu. Par athilst Sai pragbai lemj TiesneSu grupa, pieaicinot iRobot
parstavi, ja $ida nepiecieSatha rodas, lai atrisiu stidigu Situiciju.

2. Sacengas dikst izmantot arRoomba Create molies.

3. Robots nedkst fiziski sadaties ddas un tam gsaglalajas la vienam centrali&i vaditam robotam. Roboti,
kuri neatbilds Sim noteikumam, autditiski zauds mau. Skiavju, uzgriehu un citu robota da, kuru masa
nefrsniegs 5 gramus, at@®ras no robota m#@ laila, netiks uzskatas par zawguma iemeslu, un roboti
vares turpirit matu pec &idu ddu zau@Sanas.

4. Robotiem ir ibit autonomiem. Robotu vawhi var tikt izmantoti jebkuri memismi, un viam to ddam jabut
uz vai ieks robota. Vabdlas mehnismi nedikst sadarboties @rgjam kontroles sigtmam (cilveku vai ma#u).
Izpémums ir atilinats PC tipa vai frnésajams dators ar Bluetooth pieglmu (vai citu bezvadu piegumu),
kas darbina robota vazhs programmatu un sazias ar robotu bez cibka paidzbas.

5. Robotam ir jsak darboties néatrak ka piecas sekundeg@tam, kad lietdijs ir to iedarbigjis.
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6. Robotam ir gbut vardam vai numuram, kas ietver Roomba njadelentifikatoru, lai to Btu iesgEjams
registrét sacengam. Vards vai numurs irgnovieto uz robota skaidri saredzamiets, lai skattaji un oficialie
sacengu parstavji varctu robotu identifit. Robotiem, kuriem autors ne&b piegiris vardu vai humuru,
numurs tiks pidsrts registracijas lailé.

Paragrafs 6 [Robotu lerobeZojumi]

1. Nav atautas ieices, kas var ratitrau@jumus pretinieka robota elektronisksjddas.

2. Nav atautas robota das, kuras vatu salauzt vai ciidi bojat sacergu agnu. Nav afautas dias, kuru natks
ir bojat pretinieka robota mahiskas ddas. Parasti pretiniekaigtieni un sitieni ar korpusu netiek uzskigpar
pretinieka robotu bajoSiem.

Nav atautas ieices, kas var satetr&idrumu, puderi, ¢izi vai citas substances, kas vat paredztas, lai ar

tam boptu pretinieka robotu.

Nav atautas jeb&das liesmojoSas imes.

Nav atautas ieices, kuras paregtas objektu uzsvieSanai uz pretinieka robota.

Nav atautas lipgas substances, kuras paftdz berzes paliela§anai.

lerices, kuras paredtas, lai palieliatu lejup\ersto sgku, adas k& vakuumskni vai magreti ir atlauti tikai 3

kg robotu klas. Tas nav dautas ciis robotu klass.

8. Visam robota Eautrem, ieskaitot un ne tikai priekfs liekkeres priek§o Skautni, pbat pietiekoSi gludm,
lai nesaskipetu un nesabaju ringu, K aff citus robotus vai cikkus. Sautnes aradiusu lieiku par .005"
tiks uzskattas par pigemanam. TiesneSi un sacels oficialas personas var piepigdai &autnes, kuras tiek
uzskattas par prak asm, tiktu parklatas ar iza¢joSo lentu.

w

No o s

1.4 Sadda 4: Sumo m&u norise

Paragrafs 7 [Sumo m&u norise]

1. Viens mas sastvés no trim raundiem, ar ko laiku fidz trim miritém, ja vien tas netiks palielits ar tiesneSu
[Emumu.

2. Komanda, kura uzvar divus raundus vaiigtglivus "Yuhkoh" punktus pirms pretinieka unlaljas laika limi,
uzvar mgu. Komanda sgem "Yuhkoh" punktu, kadatuzvar raundu. Ja laika limits tiek sasniegts pikada no
pretinieku komangm iedist divus "Yuhkoh" punktus, uzvad komanda, kura ir ieguvusi vienu "Yuhkoh" punktu.

3. Ja laika lim#d maiu neuzvar neviens no pretinieku robotiem, tad kaiizcinits paplaSiatais m&s, kura lailk uzvar
ta komanda, kura pirmiegist "Yuhkoh" punktu. Uzva&taju/zaudtaju var noteikt ar tiesnesi, logjot vai atlartoti
izsgelgjot triju raundu mau.

4. Viens "Yuhkoh" punkts tiks pigBts uzvagtajam pec tiesneSudmuma pazioSanas vai I@&8anas rezutiem.

1.5 Sadda 5: Maca uzéikSana, aptureSana, atdakSana un izbeigSana

Paragrafs 8 [UzsikSana]

Pec tiesneSu nadijuma divas komandas pakimviena otrai, atrodoties ringapus, viens @rstavis no katras
komandas tuvojas ringam un novieto robotuasd@vga pug uz vai aiz Shikiriinijas (Neviena robota tkanevar tikt
novietota aiz priel@as Shikiri inijas malas, kas ir téak oponentam. Nav noteikts, ka robotsangvieto tlit aiz
Shikiri Iinijas, tas var it novietots kda atstatura no fnijas, bet tamaatrodas aiz iedoatas Shikiri inijai paratlas
ITnijas). Kad tiesnesi pag raunda a&kumu, komandas iedarbina savu robotus, @mgiecu sekunzu pauzes robots var
uzsikt darlibas. So piecu sekunzu laigsbu komandu dadniekiem ir ipamet afa laukums.

Paragrafs 9 [ApturéSana un atak3ana |
Macs tiek aptugts un turpis, kad tiesnesis to pani.

Paragrafs 10 [IzbeigSana]

Macs beidzas, kad galvenais tiesnesis togmazAbu komandu frstavji nonpem savu robotu no ringa un pakiarviens
otram.
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1.6 Sadda 6: Maca laiks

Paragrafs 11 [Mata laiks]

Viens mds tiek izanits tiis minmtes, gkot un beidzot ar tiesneSa komandu. Laika taita 8kas piecas sekundesm
tiesneSa pazbjuma par mé skumu.

Paragrafs 12

Pagariatais m&s, par kuru pagb tiesnesis, neturpis ilgak ka tris minites.

Paragrafs 13

Maca laika netiek ieltauts:

1. Laiks no hiZa, kad tiesnesis paz par Yuhkoh punkta i@§anu, idz bidim, kad més tiek atskts. Standarta laika
intenalam idz maa atakSanai pc Yuhkoh punkta iegsanasgbut 30 sekundes.

2. Laiks no biZza kad tiesnesis pazi par méa aptugSanu un pirms néa atakSanas.

1.7 Sadda 7: Yuhkoh

Paragrafs 14[Yuhkoh] Viens Yuhkoh punkts tiek pikigts, kad:

1. Vienas komandas robots ir afaatam meto@m piespiedis pretinieku komandas robotu pieskaléiekumamarpus
ringa (RobeZhija pieder ringa iekSpusei un netiek uzsiegpar laukumuarpus ringa).

2. Yuhkoh punkts tiks pigéfits af Sados gagumos:

e Pretinieku komandas robots ir pats pis laukumangrpus ringa.

e Pretinieku komandas robots pieskaras laukarpas ringa vienlaigi ar tiesneSa nga beigu paziojumu.

e Humanadu robotu klas jebkuras pretinieku komandas robotdada kas navatpedu apaksja virsma (rokas,
cdi, mugura, kiitis utt.) pieskaras Dohyo iek3Spusei, vai pretinieku komandas robots tiek izstumts vai
izsviests no laukuma.

3. Kad robots ar ritgem parkritis pari ringa malai vaiidzigos apsiklos, Yuhkoh netiks ieskaiit un més turpirasies.
NokrituSo robotu pacelt ir ti@lsas tikai tiesnesim. Robots tiks novietots tiegikadas no Shikirithijam, lai turpiratu
macu.

4. Tiesnesi pigemot Emumu par m& uzvagtaju nems éra sekojosus punktus:

e legato Yuhkoh punktu skaitu.

¢ Robota tehniski lats ipagbas & kustba un vadba.

e Maca laika iegitos soda punktus.

¢ Komandas dabnieku attieksmi ma laila.

5. Mas tiks aptugts un atértots mas tiks uzakts &idos apsiklos:

Roboti ir sasaisti vai ripko viens ap otru bez auredzamam sitlacijas izmanam piecas sekundes. Ja nav skaidri
redzams, vai sificijas izmahas ir notikuSas vai nav, tiesneSi var pagdripiecu sekunzu laikuidz tisdesmit
sekund@m.

Abi roboti kusts, bet nefirvietojas, vai arabi roboti apgjas vienlaiégi un, neaizskarot viens otru, paliek nekgist
piecas sekundes. Ja a@jes tikai viens no robotiem vai viens no robotigostas pirms otra robota un nezgkkustbu
piecu sekunzu laik tad tiesnesis pams, ka ,robots neslas anities”. Saji gadjuma pretinieku komanda sam
Yuhkoh punktu, argadjuma ja pretinieku komandas robotd ar apsgjies. Ja abi roboti kustas un nav skaidrs, vai
situacija izmahas notiek vai nenotiek, tiesnesi var pagarpiecu sekunzu laikadz tisdesmit sekuram.

Ja abi roboti pieskaras Dohyopusei aptuveni vienlaigi un nav iesgjams noteikt, kur$ robots piesks Dohyo
arpusei pirmais, notiek aiktots mds.

1.8 Sadda 8: Parkapumi

Paragrafs 15 [Parkapumi] Syletaji, kuri veiks jebkuras no 6., 16. vai 17. pardgraprakstajam darbibam, tiks
pazhnoti ka sacengu noteikumu prkapgji.

Paragrafs 16 [Apvainojumi] Sgletajs, kur$ izteiks persagus apvainojumus pretiniekiem vai tiesneSiem vai
piestipriras robotiem apvainojoSusandus izsako3as balss Tegs, piestiprina vai raksta apvainojoSusdus uz
robotiem vai veic apvainojosas déras, ir sacefisu noteikumu prkapgjs.

Paragrafs 17[Vidgji smags prkapums] Vidctji smags prkapums tiek paziots par splctaju, kurs:
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1. lerak ringa mata norises laik, iznemot gagjumus, kad sglétajs ierak ringa, lai n@pemtu no ringa robotugg tam,
kad tiesnesis ir pagbjis Yuhkoh punkta iegsanu vai méa izbeigSanu. leieSana ringoame:

o Jebkuras spictaj kermepa ddas atraSanos ringa iekSpwsz ringa robezhijasargjas malas.

e SpElétajs novieto jebEdas sav&kermena ddas atbalstoSus mahismus ringa iekSp@saiz ringa robezhijas

argjas malas

2. Veic sekojoSas datins:

e Pieprasa frtraukt m&u bez pamatota iemesla.

o Nesj atsakt matu 30 sekunzu laik iznemot, ja tiesnesis pik$ laika pagarigjumu maa atakSanai.

¢ Robots uzak darhibasatrak nela piecu sekunzu laikpec tam, kad tiesnesis ir papiis maa skumu.

e Ar darbiem vai drdiem apSauba nia tieaSanas gogjumu.

1.9 Sadda 9: Sodi

Paragrafs18[Sodi] SgEletaji, kuri parkapj Sos noteikumus, veicot 6. un 16. paié@eaprakstas darbbas, zaud matu.
Tiesnesi pigdrs divus Yuhkoh punktus pretinieku komandai urs likoteikumu prkapgjiem pamest ringa laukumu.
Noteikumu arkapgjam nav nekdu tiesbu, taj skait tiegbu apstidét tiesneSudmumu.

Paragrafs 19Katrs 17. paragfa apraksttais m@rkapuma gagums tiks reistréts. Divi parkapumi dos vienu Yuhkoh
punktu pretinieka komandai.

Paragrafs 2017. paragifa apraksittie parkapumi tiks registreti katram maam atsevigi.

1.10 Sadda 10: Maca laika notikuSie negadjumi un giitie ievainojumi

Paragrafs 21[Maca mrtraukSanas pieprasms] Syeletajs var pieprag partraukt ma&u, ja vipS vai vipa ir maa lailka
ievainots vai via/vinas robots ir cietis neggdma un nespj turpinat saceribu.

Paragrafs 22 [Nesjgja turpirat sacengbu] Kad sacenbu nav iespjams turpiat sgElétaja ievainojuma vai robota
negadjuma cl, sgEletajs, kur§ personiski, vai komanda, kuras robotsthildigs par ievainojumu vai neggumu,
zaud mau. Ja nav skaidrs, kurs @&ptajs, vai kuras komandas robots ir atigis, splétajs, kurS nesgj turpinat
sacengu vai kur$ pieprasa sac@ms partraukt, tiks at#ts par zaudaju.

Paragrafs 23 [levainojuma/negagima apkopei nepiecieSamais laiks] TiesneSu kompete izlemt, kad sacefisas
var tikt ataktas ggc tam, ja ds ir aptuétas dalbnieka ievainojuma vai nedgguima rezulita. Lémuma pi@em3ana
nevar ievilkties ilgk ka piecas mintes.

Paragrafs 24 [Yuhkoh pie&irSana spletajam, kurS nevar turpit matu] Uzvagtajs, kurS noteikts, balstoties uz 22.
paragifa noteikumiem, iegst divus Yuhkoh punktus. Zaetdjs, ja tas ieprieks ir ieguvis vienu Yuhkoh punkiek
registréts ka vienu Yuhkoh punktu ieguvis zagtdjs. Ja 22. paragfa apraksta sitlacija izveidojas paplasita masa
laika, uzvakgtajs saem vienu Yuhkoh punktu.

1.11 Sadda 11: lebildumu izteikSana

Paragrafs 25[lebildumu izteikSana] Nevar tikt izteikti iebildui pret tiesneStEmumu.

Paragrafs 26 Komandasitleris var izteikt iebildumus sacéhs tiesneSiem pirms g ir izbeigts, ja past Saubas par
S0 noteikumu iegroSanu.

1.12 Sadda 12: Pragbas robotu identifikacijai

Paragrafs 27[Robota identifikicija] Vardam vai numuram, kas tiek lietots, lai idengfic robotu, jibit vienner viegli
sala@mam uz robota.

1.13 Sadda 13: Papildnoteikumi

Paragrafs 28[Atkapes no noteikumiem] Ja vien tiek &woti fundamertlie sacengu noteikumi, Sis nolikums var tikt
mairits, lai pieigotu to daibnieku skaita izmaim un m&u satura izmaiam.

iRobot

L vaas oeantinaansam
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